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REGULATOR MIKROPROCESOROWY

TC6

ZASTOSOWANIE

Regulator mikroprocesorowy TC6 jest przeznaczony do regula-
cji temperatury, wilgotnosci lub innych wielkoSci fizycznych prze-
tworzonych na wartos¢ pradu, napiecia lub rezystancji. Zakres
zastosowar obejmuje miedzy innymi: piece elektryczne, hartow-
nicze, tyglowe, urzadzenia chtodnicze, urzadzenia dla przemystu
spozywczego, wyttaczarki, magazyny, archiwa, biblioteki itp.

Regulator ma strukture korekcyjng PID i moze wspdtpracowac
z czujnikami rezystancyjnymi, termoelektrycznymi lub Zrodtami
sygnatoéw standardowych napigciowych i pradowych. Jest wypo-
sazony w ukfad identyfikacji wtasnosci dynamicznych obiektu oraz
automatyczny dobdr nastaw parametréw. Przebieg wartosci za-
danej jest w petni programowany. llo$¢ programow (5...36) i od-
cinkow w programie (5...40) jest ustawiana przez uzytkownika.
Maksymalny czas trwania odcinka 9999 minut.

Regulator ma dwa wyjscia sterujace i jedno wyjscie alarmowe
typu przekaznikowego. W zaleznosci od konfiguracji dokonanej
przez uzytkownika moze by¢ stosowany jako:

* sygnalizator prosty (odwrotny)
* regulator dwustawny prosty (odwrotny)
* regulator trojstawny
* regulator trojstawny krokowy
* regulator ciagty
e regulator Y/A/Off
DODATKOWE WLASCIWOSCI UZYTKOWE
* uktad samodostrojenia (autoadaptacja),
* typ czujnika programowalny przyciskami,
* pomiar wartosci wejsciowe;j,

* programowalny alarm (wzgledny, bezwzgledny),

* programowalny przez uzytkownika zakres pomiarowy dla wejs¢
standardowych,
* korekcja btedu czujnika rezystancyjnego,
* podglad:
- wartosci zadanej,
- parametréw regulaciji,
- wartosci alarmowych,

* mozliwo$¢ pomiaru wilgotnosci metodg ,,suchy-mokry”,
* pamietanie parametréw po wytgczeniu zasilania,

* sygnalizacja zataczenia wyjscé,

* sygnalizacja:

- pracy programowe;j,
- przerwy, zwarcia i odwrotnej polaryzaciji
w obwaodzie czujnika temperatury,

* zabezpieczenie parametréw kodem dostepu,
* zabezpieczenie programéw kodem dostepu,
* regulacja:

- statowartos$ciowa,

- programowa.
DANE TECHNICZNE
Sygnat wejsciowy
Sygnaty wyjsciowe
Algorytm dziatania:

Stopier ochrony obudowy
wg PN/E- 08106

wg tabeli wykonari
wg tabeli wykonarn
P, PI, PD, PID

IP54 - od strony tablicy,
IP30 - od strony zaciskow

Napigcie probiercze wg PN/E-08120 4 kV

Czas grzania wstepnego < 15 min

Pobo6r mocy <45V-A

Wskaznik cyfrowy LED czerwony, 14,2 mm,
4 cyfry

Pozycja pracy dowolna

Masa 0,5 kg

ZNAMIONOWE WARUNKI UZYTKOWANIA

Zasilanie 187...220...242 V a.c.
Natezenie zewnetrznych

p6l magnetycznych 0...40...400 A/m.
Temperatura otoczenia 5..23...45 °C
Wilgotnos$¢ wzgledna powietrza do 85%
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WYKONANIA REGULATORA Przyktad zamowienia regulatora TC6 z wejsciem pragdowym 4...20
mA (31), z wyjsciem 1 przekaznikowym (1), z wyjSciem 2 binar-
REGULATOR TC6 |:||:| |:| nym (3):
I regulator TC6 311 3
‘F',\ﬁlosg'e 238‘583850 oC ngg, oG Przyktad zaméwienia regulatora TC6 z wejsciem prgdowym 4...20
Pt500 -200."850 oC 10’3 oC mA (31), zwyjsciem 1 przekaznikowym (1), z wyjsciem 2 retrans-
e =k misyjnym analogowym 0...10 V (7R):
Pt1000 -200...850 °C 0,3 °C 01
Ni100 -60...180 °C  £0,5°C regulator TC6 31 1 7R
Cu100 -50..180°C  *0,5°C ]
2xPt100 (suchy-mokry) ~ 10..90,0%  *3% SCHEMAT POLACZEN ZEWNETRZNYCH

2xPt500 (suchy-mokry) wilgotnosci 2% 1N | 0510V |
2xPt1000 (suchy-mokry)  wzglednej +2% -

nadajnik poten. do 2000Q  0..100% " 1)

* sygnaty
|0/4,__20 mA| standardowe
- +

nadajnik rezyst. do 2000Q  0.2000Q D 1@ 2! -
¥ termoelementy
pradowe lin. -0,1..20,5 mA  2) £0,2% 31 . N
napigciowe lin. -0,05..10,5 V 2) +0,2% a e metrycany
PtRh10-Pt ,S” 0..1760°C  *2°C
FeCu-Ni  ,J” 0..1200°C  *2°C [éh nadinik
NiCr-NiAl K" 0..1370°C  *2°C resneyny
PtRh13-Pt ,R” 0..1760°C  *2°C w Fi’ﬂ
Cu-CuNi  ,T” 0..400 °C *=2°C termorezystor
Ni-NiMo 0..1400°C *=2°C Y otnoss
NiCrSi-NiSi ,N” 0..1300°C  *2°C
NiCr-CuNi  ,E” 0..1000°C  =2°C o
Wyjscie 1 (D0 @BBDBE
przekaznikowe 8 A /220 V~ 1 IrH+1I :-Ht:
optotriakowe 0,3 A/220 V~ 2 i
binarne 0/5V (z oddzieleniem galwanicznym) 3 ©)
analogowe 0...20 mA 4 ®@@®@@@.@
analogowe 4..20 mA 5 ‘g‘ = ‘2‘ l 2
analogowe 0.5V 6 £ 5 5% %
analogowe 0..10Vv 7|
Wyjscie 2 WYMIARY GABARYTOWO-MONTARZOWE
bez wyj$cia 0 max 15
przekaznikowe 8 A /220 V-~ 1 [ ]
optotriakowe 0,3 A/ 220 V~ 2 i
binarne 0/5 V (z oddzieleniem galwanicznym) 3 It T® A
analogowe 0..20 mA 3 4 i
analogowe  4..20 mA 3 5 - == |
analogowe 0.5V3 6 9% 101 7
3 |

analogowe 0..10V?9 7 min 995
Wyjscie 3 - jest w kazdym wykonaniu jako

wyjscie przekaznikowe 8 A /220 V~ ! !
- £0,2% x (2000 / Rpotencjometrs) | prfeee — .
2) - sygnat liniowo przeskalowywany przyciskami 2 ! !
3) - wyjscie 2 w wersji analogowej moze stuzyc do retransmisji = : :

sygnatu pomiarowego. W zamdéwieniu, do kodu regulatora s P o i N B
nalezy dopisac litere ,R”. g =
92+0,5
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